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Parametry wysingnika:

WysokoSI: min. 5, 0m B
SzerokoSi: min. 6,0% E
DgugoSi: min. 10,0mﬂg/ S 1
Dane techniczne ur z !
Zasing wysingnika: iy ot

KNt obrotu NeAsi ngn e B
Masa cagkowita 7 7 Mt e

Parametry mgota hy

Energia uderzenia: 400 J 6 1 900 J

Ci Sni eni e WPaddaTMPa :
Przepgyw ol é1201/min2 0
Dodatkowe parametry:

Masa mgota (kg)
Srednica narzndzi a

DgugoSI robocza nares &7 i N A" - e Stefaniak P., Wodecki J., Jakubiak J., Zimroz R. Development

3t P X = ] of Test Rig for Robotization of Mining Technological Processes

Sz y b k 0S5 I U-]d ardu ( mi g8 T Oversized Rock Breaking Process Case. IOP Conf. Series:
- Earth and Environmental Science 95 (2017)
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https://www.kghmzanam.com/en/produkty/belt-conveyor-haulage-systems/stationary-rock-breaker-type-urb-klim/
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Specyfikacja techniczna:

Waga mgota 454 kg

Minimalna waga robocza 516 kg
CzAistotliwoSlI uderze@® (reg
900 uderze@ na minutn

Energia uderzenia (regulowana) 500 -

1500 J (Nm)

Srednica narzndzia 90 mm
Napificie (siel) AC 40 =~~~
Napifncie (pogNczenie

Skrzynia z akcesoriami zawiera:

ukgad chgodzenia, f al
bezpieczni ki, przekat

do dgut a.

Il nterfejs uUytkowni ke
Ekran dotykowy/PLC CPX-Terminal-
.Vemcon 70
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Parametry oceny procesu rozdrabniania Warunki statyczne

Ws p - § ¢ z sondnobrkenia netto:

Net Breaking Rate (NBR) = 4.24 x P x RMCI -0-567 (m3/h)

Warunki dynamiczne Indeks Sc i n a |l masydva skalnego

W przypadku twardej s k a $egsze s N Rock Mass Cuttability Index (RMCI) = UCS x (RQD/100)'
d g u Usudary, natomiast dla s ki 2] 5o iy e gdzie:
sgabszkechtszeo wyUs ,. — i 90
czrjst ot | abyoBmn i € | sizlysls Kr -t ki udamg Ptomoc_mgj o hydraulicznego w KM o
zbndnwsﬂ]r,zmsvlbl;aql, popr &3 ol UCS to jednoosiowa wy t r zy ma ¢ $Is kva NPae
wydaj ntorSMa § p & Baskyn. & v H RQD to oznaczenie| a k & X ang%.

g — = 100 *

@ 7 £
Mg ot lydrauliczne zawsze st os * 7 0§ P=1714x 0.85x qg X Uy
ma k s y ma&Inme N gderfenia, podczas ., v il t _\ - gdzie:
gdy udar elektryczny mo Ule y Sterowany 2™ % geer e e Q,i nat i Upernz eep dejuw u
automatycznielubr fnczni e 0,7 ¢ i S n irobatze eleju

2.5 7 Brand:DARMO ENGINEERING CO.,LTD v w) - 500
Type :BS00-10 (Long Stroke) P_s[bar)
Parametry dynamiczne: il — R War t ol&8mat er (MRaj u
UdarL_ _ Dugi udar {m® qudzoml_nkkl e-30
Energia uderzenia E g 15 s Mi Ak ki e -70
Czfhist otuldiewdSIE g 20§ $ r e dtwdrde - 100
Skut e c udarpefid — g 100 Twarde - 130
05 - s 1,3 Bardzo twarde - 160
. . . 0.0 i r . T - -100 C.O. Aksoy, V. Ozacar, S. Safak, An updated formula and method to predict the

g?;;éeer’--\]l}sli_r?ge’ }fnttflllgl_ei? Jl;l-;rguwgvisr:?rgllawltﬁ Rlog_lk_ 16711 16712 16713 iﬂ:“:l 16715 16716 16717 performance of impact hammers, International Journal of Rock Mechanics and

Convergences, Appl. Sci. 2019, 9, 3333, Mining Sciences, Volume 61,2013, 289-295.

European Union

Connecting matters

, . MM Co-funded by the ‘~ Wroctaw University J\
@ RawlViaterials v . of Science and Technology Y16



Mgot hydrauliczny Mgot el ektryczny

Nat iUenie przepywu oleju hy®ra&dl weisegowy | ub moc
Ci Snienie oleju hydraulicznedemperatura cewek napndc
Drgania el ement-w konstrukcypDmngamlmi a el ement -w konstr

Hagas akustyczny w kabini O pHeargaatsoragk ust yczny w kabi
Hagas akustyczny w miejscu pHagwasmgauatyczny wW miej S

)

Poziom mocy akustycznej dB(A) (EN I1SO 3744) Poziom mocy akustycznej dB(A) (EN ISO 3744)
Dane wizyjne z kamery Dane wizyjne z kamery
Czas kruszenia bryg z jJjedneg&ztasahkhsperztmia bryg z | e
Wska¥tni ki oceny
WartoSci Srednie (temperatur a)
WartoSci szczytowe (ciSnienie, prNd, wi
WartoSci RMS (d¥fwink, wibracje)

Moc wgaSciwa (kW t)

SkutecznoSIl kruszenmygde(uderzenia na
Opinie podmiot-w gospodarczych
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Collectimage
frame

Apply preprocessing

Extract feature

Repeat until enough
data collected

Extract information

Store information

...................................

Analyse collected data

- Usually data modifying (such as image
type conversion), morphological
operations (closing the lines as example)
and other (contrast enhancement and
noise removal as examples) that make
later steps easier or even possible

- Based on the required
information — it can be either
size/shape/position/quantitative
information

- Analyse data over a single
frame/process it into something
usable later

....................................................

- Use the data collected over
multiple frames to reach
additional information

Analiza obrazu pozwala na monitorowanie
gASt ORD&&k SIS NA | Udz

A O O gokiar za LJ2 Y 2 dery (stereo,
kamerad O twieke EamerRGB)

A LI2 N» ¢y stanh Przed i
6 STS] GUptogegld I 6

po zerwaniu

Przebiegprocesu

A OA N AKikzycja danych w R U dz3araniaéh
czasowych,

A monitorowanie] & T (O @EGE S NA | Odz

A ujawnienie  dodatkowych informacji o
przyczyniezmniejszeniarozmiaru (i w { 05 NB Y
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Analizaopartanadrganiach

Akwizycja
danych

Redukcja
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Akwizycjadanych

A Lt 2 lolalizacjaOl dze yl Al-{fs&domaszynyi
problemu

A Zazwyczap 2 Sd Y 200 f migrdymydrganiaw
co najmnlejR b5 ﬁltrégonalnycmlerunkach

A Aby dzl @ ag @& ®0 I NI21 1| 2 Didginy z
Ol t a i 2 (LINGg62]1 2@@ Hajhinikej 25 kHz,
zwykle50 kHz

Selekcja/redukcja/segmentacja

A Typowah f 2ldnyichzebranychna jednej pozycji ¢
wahad Jotd minutdo] A f { dzZRmikB & A t O
A Aby LINJ S LINIRA I Fy A Gisizedkipanalizy L RS IS
g & Y| 3| RedZb@sey obliczeniowej, R T A | D s =SS
nal NJ Uskginenkachw zakresiekilku sekund e
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Interpretacja

A Bardzo Ol t Zafeznie zawsze)Y 2 0 f jest ®ddzielenie i wizualizacjaLJ2 &1 O1 S
1 2 YLI2 Yy Rdaiyshg

A Przetwarzani§ 2 Z O®ah B2 Y LIZ2 Y Poziatameridentyfikowanieusterkilub jej braku

A WS loZdzielenied { O} Rnfefedty ot * ~<
wizualnainterpretacjaistotnychdanych a)
strukturypozwalalLJ?2 & G R B A B.y 2 | “t;

Time [s]
NOISE
T

Amplitude
S o

5
Time [s]
DMG
T

®
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Analizaselektywna

% Input signal P Filtered signal
A DOs ¢y épyoblemem jest oddzielenie ¢Sgyt G0N g8 L
‘[2YLJ2)/3/yIa'h3&:W2L'|éOIRrBIBé@K “ K
A AbyLINI S| v I & (ANIRUEINGNG T t BINER S 1 & 1jeiv i &/
wielowymiarowe reprezentacje, takie jak mapy czasowe v s g 2 B0 % R o®
- A y v e e , ~ — ., A i Envelope spectrum of input signal i Envelope spectrum of filtered signal
Ol t &d 20t wapgrykiosiagjonSrip. oy I i "
A Abyg & 2 R Npraygainginformacje,dzd & ¢ kedhaiktakichjak 3 5
filtracja, NB 1 {féktorigzacja,analizastatystycznapdszumianiel éw T T TEM LWX
. . Cluster occurrence structure \ % Than /W wmm
wieleinnych 1 0 o
g 2 Spectrog mzzu:r?;:wgﬁ{gnal Spc:ctrogt::g;‘ :Iﬁzo[dmsllgnal
03 ‘ ‘ §8 c) .50‘%%8’# i -sog
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